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Pfedmét smluvniho vyzkumu

Experimentalni ovéfeni vlastnosti a vyuzitelnosti existujicich softwarovych nastroju pro zpracovani
3D dat uloZzenych v riznych datovych formatech ve formé mrac¢na 3D bodu.

Popis feSeni v roce 2017

Realizace projektu smluvniho vyzkumu byla v roce 2017 zamé&fena na ovéreni viastnosti a
moznosti vyuziti obrazovych dat z 360° kamery typu Ricoh ThetaS pro jejich flzi s daty ziskanymi
senzory typu LiDAR ve formé 3D mracna bodu.

Studium manualu a technickych dokumentt ke kamerce Ricoh ThetaS
Testovani vlastnosti kamery a moznosti akvizice a zpracovani obrazovych dat v prostredi
ROS.

e Prfiprava videoprehlidky ve scéné nasnimané LiDARem Velodyne s vyuzitim obrazovych
dat z kamery Ricoh ThetaS.

e Studium a testovani existujicich nastroju pro feSeni problému kalibrace vzajemné pozice
kamery se senzorem Velodyne LiDAR pro obarvovani 3D dat.

Nehmotné vystupy

e Postupy pro akvizici dat z kamery Ricoh ThetaS a kalibraci jeji vzajemné pozice se
senzorem Velodyne LiDAR v prostfedi ROS.
e Postup po pfipravu videopfedhlidky z dat z této kamery.

Navrhované zmény pro nasledujici rok feseni

Po dohodé nenavrhujeme zadné zmény zamérfeni projektu smluvniho vyzkumu.
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