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Pfedmét smluvniho vyzkumu

Experimentaini ovéfeni viastnosti pfenosného 3D mapovaciho systému,

Popis feseni

Realizace smiuvniho vyzkumu byla zaméfena na testovani a praktické vyhodnoceni
pfesnosti mapovaciho systému. Byl proveden:
e sbérdat senzor( LIDAR a IMU jako souéasti pfenosného mapovaciho systéemu v
indoor a cutdoor prosiorach,
e registrace, zpracovani a zarovnani téchto dat do 3D modelu,
porovnani feseni s referenénim modelem a analyza vysledkd.

Nehmotné vystupy

e Data a modely testovaciho prostiedi vytvofené pfedmétnym mapovacim fesenim,
s porovnani pfesnosti s referenénim modelem a celkové vyhodnoceni systému,
e poskytnuti konzultace k dosaZzenym vysledkim.

Obrazek 2: Porovnani referenéniho 3D modelu (Serveny) a 3D skenu naseho feSeni.
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