Geodrom - vylepSeni pfesnosti pfenosného 3D
mapovaciho systéemu

Souhrnna zprava o feSeni projektu smluvniho vyzkumu za rok 2019

Cislo smlouvy: 011204/2019/00
Obdobi feSeni: 6.1.2019 - 31.12.2019

Predmét smluvniho vyzkumu

Cilem projektu je zvySeni pfesnosti mobilniho mapovaciho feSeni zalozeného na 3D
senzorech LiDAR.

Popis feSeni v roce 2019

Realizace projektu smluvniho vyzkumu se v roce 2019 zaméfila na:

1. Zpiesnéni 3D laserového skenovani ve venkovnim prostredi s vyuzitim GNSS/INS
subsystému.

Slo predevsim o &innosti:
e studium dostupnych feseni pro fuzi vystupld SLAM a globalni trajektorie,
e analyza a navrh algoritm{ pro robustni venkovni mapovani,
e implementace téchto postupl a ich vyhodnoceni. Pfiklady vystupl mapovani
pfedmétnym systémem jsou uvedeny na Obrazku 1.
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Obrazek 1: 3D modely, které byly vyprodukovany na zakladé sbéru a zpracovani laserovych
dat v prostfedi a v okoli elektrického vedeni.



2. Zpfesnéni vystupu laserového skenovani ve vnitrnich prostorach.

Slo predevsim o &innosti:
e analyza stavajiciho feseni, identifikace slabych mist a navrh feSeni pro zvyseni
presnosti,
navrh feSeni pro intra-frame korekci jednotlivych skent LiDARu Velodyne,
implementace téchto korekci a vyhodnoceni jejich vplyvu.

Nehmotné vystupy

postupy a algoritmy pro ziskavani a zpracovani laserovych 3D dat,
postupy pro nasazeni v realnych ulohach 3D mapovani,

konzultace provedenych experimentl a dosazenych vysledkd,

zprava obsahuijici analyzu vysledkl na zakladé vykonanych experimentu,
pofizené datove sady a vystupy z jejich zpracovani.

V Brné dne 28. 1. 2020

Michal Spanél (FIT VUT VBM&): ..o



