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Uvedeńı rovnice v tomto seznamu je bez jakékoliv záruky a nezna-

mená, že rovnice bude př́ımo aplikovatelná v kterémkoliv př́ıkladu

na zkoušce.
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[ξω(t)−â(t)]2, σ̂(t) =

√

D̂(t), D̂[n], σ[n] = . . .

R(t1, t2) =

∫ +∞

−∞

∫ +∞

−∞

x1x2p(x1, x2, t1, t2)dx1dx2,

R(n1, n2) =

∫ +∞

−∞

∫ +∞

−∞

x1x2p(x1, x2, n1, n2)dx1dx2,
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SNR = 1.76 + 6 b dB.


